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CHIEDE

di essere ammesso alla procedura comparativa per il conferimento di n. 1 incarico di collaborazions
coordinata € continuativa non - eteroorganizzata per i Diparimento dii Ingegneria e Architeltura
dellUniversita deqlf Studi di Trigste, di cui all’avviso prot.n.2481 dd. 17/07/2025

per altivita di o - _

"Progettazione @ pragrammaziona di sistemi di conlroflo per ta manipolazione in orbita di moduli
strutturali per la costruzione di strutture orbitall di grandi dimensioni: controlla di manipolateri robotici e
pianificazione della movimentazione di robot mobili. Inoitre, il candidato dovrd collaborare alla ricerca
tramite la produzions di relaziani peviodiche & dovea contribuire al!a stésura g allg pubblicazions di
articoli scientifici, in aceordo con il grupipo di lavoro”,

nel'ambito del progetto” Robotics-Enabled Assembly of Large In-Orbit Structures with Embedded
Electronics — REALISE® codice UGOV D13-CTRNZSSERIA_Q1, CUP J93C25000590007 € def progetto
Inteiligent, Safe and secufe connected Electrical Mobility solutions: Towards European Graen Deal and
Saamiess Mobility ~ ECOMOBILITY codice UGOY D13-RPQ24RAIMO_01 CUP J83C23001990006

A tal fine, consapevole della responsabilitd penale cul pud andare incontra in caso i dichiaraziona
rnendace {art. 76 DPR 445/00},
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DICHIARA
a)l diesserecitiading italiane wm3F 2 NO

SOLO per | ¢ittadini UE ed exira UE:
- di avere cittadinanza ...
di avere adeguata conoscenza della fingua italiana = 81 o NO
di godere dei diritti ¢ivili ¢ politici nello stato di appartengnza a5l o NO
b} di godere dei diritti civili e politici {solo per i cittadini italiani):
@ St

J

’

ANO  MotvG e e

¢} di essere iscritto nelle liste elettorali {salo per i cittadini italiani):
Farra d'fsorzo

= Sl Comune: T3 LEORE
o NO  Motivo ...,
d) di NON avere precedeénti penali o procedimenti genali pendent]
{se Sl indicare qual: ... et et e
.......................................................... )
e) di essere in possesso dal saguente titolo di studio: avres Migisiiall in Ingegrieria Informatea flasse |-52)
conseguito nelli'aring 20242025, nraggp. , Unversi degh SudldE THESIO v

oo i F}Uﬂtegglﬂ di . 1 CI.-'11D cumlauu‘a .

fy  di essere in possesso {indicare gl titerior eventuali requisiti di accesso previsti dal banda)

di gsperienze pregresss in teorla del tondrolio, robotica & programmazions (s accadenmiche sho prafessionalt)

.......................................................................................................................

------------------------------------------------------------------------------------------------------------------------

gl di NON avere grado di parentela o di affinita, fino al quarto grado compreso, con un professore
appartenente al Dipartimento di Ingegneria & Architetturs dell'Universitd degli Studl di Trieste
owvero con il Rettore, il Divetiore Generale o un componenta del Consiglie di Amministrazione

delrUniversita dagli Studi dl Trieste, ex art.18, ¢.1, letth} e o}, L.240/2010,

Allega alla presente un curriculym vitag at studiorum sottoscritta in griginale, unitamente a una fotocopia
fronte/retro di documento di identita in corse di validita,

{ candidati in possesso di lifolodi di studia_estern/i dovranno, aitresl, dichiarars nella domanda di
partecipazions alla seleziona, e nellallegato curriculum vitag, gli estremi delidel provvedimento/i di
equinolienza o equivalenza con i litolo/ richiestod per 'accesso alla presente selezione; in mancanza di
talefi provwedimentod, dovranng allegare al summenzionato currisulum vitae copia de¥/del certificato/|
daf/dei titolo/ di studio esterofi consaguitasi (con Findicazions degli esami di profitto sostenuti, per quanta
concerne il Dipfoma di Laurea; per il titolo di dottore di ricerca conseguite all'esters, dalla certificazions
dawra risultare: la denominazione originale def corso di dottorato (ad es., PhD), 1a durata del raedesimo, H
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settc:re SCIEntlfrCO -gisgiptinare, td data di cansegmmentu det ol dF dotfare di ricerca, il titolo defla tesi di-

dottoratoy: o _ o
Se la lingua del/del certificatoli & diversa dallinalese, il candidato dovra allegare fa relabiva traduzione in

lingua italiana o inglese. La traduzione potra essere effettuata. dal candidato stesso, che si assume
totalmente |a responsabitita delld veridicitd-della raduzione e della conformita all'originale.

Il sottoscritto dichiata di essére a conoscenza cfie PAmministrazione nén assumie fespansabiiita per ta
dispersione di comunicazioni dipendente da inesatta indicazione del recapito da pare del concorrente
gppure da- mancata o fardiva comunicazioné del cambiamento dellindirizze indicaty nella domanda; né

per eventuali-disguidi postali o telegrafici ¢ domunque imputabili a fatto ds terzf, a casqg fortuito o forzd - -

maggiore,
i sottoscritfo si impegna a notificare tempestivaments ler eventuali variazioni del reuap:tr:: sépra indicato

che dovessera intervenire successivamente alla data di presentazione della presente domanda.
Il sottogcritte si impegna altrést & comunicare tempestivamente’ all’Amministraziong eventuah sliccassive
rmoditicazioni della situazione sopra dichiarata..

Il sottoseritto agtarizza, ['Universitd degli Studi dil Trieste ad Utilizzare | da‘u contenutt nali presents
domanda af fini della gestione delfa pmcedura selettwa ai sensi delle disposizioni del D. Lgs 195f2[103

i scttasr:.nt ﬂ'dacmar '|nnlfre di aver "resﬁ wsmnedell‘aw: 'e di Selezionia di oul trattas; ‘2 di s ;
congscenza che, come da premesse v contenige: 'espletamenta dalia succitata seleziana & subordinat” - ..
alfasila nagativo della ricerca di professianalitd interna, avviata dall'Universita deqgli Studi ¢ Trieste perila;

medesima albivita,

............
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o Relpvant Courses: Cantrof B Ii”l:wmlw {Optimnal Conteot and Deeisim Makine, u*rhnf fuar H:ﬂmfww
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3 Relevant Courses: Artifitial Thtelligenee (Mtridwetion to Machiie Eearnirg; Aeleniidad Topivs in Sachiie,
Eeitrning, Deep Learning, Evoltionncy Bobolick], Dyvtwonical systons aned Contyal c~1ty,mwnng (Ot m[ Theeiry, -
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o Bupérvision of a Broup’ af atutfenh h:u tlw COlSe ‘P}thmx for Eng;meermg Diata Analysis’, which
is ax introdiction 6F progranuming in Pythow and Machite Leaniig tor Bachelor's students
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R Coarde Giraining for the prediction of transfer integrals in O8 materials Devvanhor 2023- April 200
Toehnizal (Fniversity of Aunich (TUM], exam in ’f_,ﬂ:r;fa.}_}uf_r'..f.?mlmf Materinls Design’ Mumnich, Germonngy
o [mprovement of an-already existing Machine Learning fimmework that allows to predict values of
transfar integrals hetween paies of molecules using Kernel Bldge Repgrossor
n Making use of unsupervised techinigues(Graph clustering and Antoencoders) to reduee i a
wenningfil way the diniersionality of original features nxd a!lc}w training efficiéncy
. Dptlmal cantrol techniques for Roboties tasks A HHL oy 2024
u'_‘._’:.ﬂ.zcmf f)?zn.lcfm..t;,r_ af Mndel, Assignaenta for the wnare in Conidrol fir Rohatics! Muntch, Germany
o Salving eontrol tasks using optimal control strategies, including both model-based (LQR, iLQR,
"!.fII"E} and modal-free {Reinforcement Learning) approaches.
o Speuﬂmlly, foeuzing: -:m rohotics app]matmns such as vaguiin cleaners, deones; and subonardous
| esTs,
. Software Engincering for Autonomous driving Cretnber 2023 Fobrmey %4
Tochaieel (Mmiversity of Mundoh, e i “dubdnomors Driwing Soffware Efrgineering' Munieh, Cermaiy
5 Solving tasks related to Perecption, Prediction, Planning and Cantrol of an Antoncmois car
. Deep Neural Lyapunoy Fuaction Jne 2023
Catuersity of Tresde prodact far the ceam in ‘Advenied T npma it Machine Learning’ Teigste, Ttaly
o Project almed to investipate a possible application of Deep Learning in the field of Control
Theory
& Désignof a Neral Network avchitecture that is capable of eomputing both a Lyapunoy funetion
and a stabilizing eontrol function for a given non-linear dynamics
. Ivitter Frod popularity : January 2023
Erniversity of Tricale, pm}erf for Hw FETHE m: Todraditctinn g Mac hiftir Lenrning” Trieste, ftaly
& Dcﬁlg:l of & Machine Lear ning h;l.-"it!}l‘l‘.l hLI:I'li_. c.ip.]hlt- of prf*dmf.lng the. pnpular:t}' of iiven real-
) © tweets about fooard
, State dstimation of'a mobile robotic platform asing Kalnan filters (KF and EKF} Jarary 2023
L;rm-em.!y af Trieste. project Jﬁ}r thet crom in Tdivitéfication anic Fatiination ‘of Systems’ Tricafe; el
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